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Prispévek se zabyva navrhem fizeni pro model priatocného reaktoru s vyuzitim lokanich
linedrnich modelti. Konstrukce sité spociva v nalezeni dostate¢ného poétu modelt pro cely pracovni
rozsah systému. Kazdy lokdlni model, predstavujici linedrni aproximaci systému v daném pracovnim
bodg, je asociovan se svou vlastni aktivaéni funkci. Kombinaci lokdnich modelt a aktivagnich funkci
vznika nelinearni globalni model systému. Trénovéani takovéto sité lokanich modelt kombinuje odhad
parametru |oka nich modelt s uréenim parametri aktivacnich funkci. Obvyklou strategii pro trénovani
sité je zadit s jednoduchym modelem pro celou pracovni oblast a postupné délit pracovni oblast na
mensi ¢asti. Parametry |okdnich modela jsou potom vypogitany pomoci metody vaZzenych nejmensich
¢tverc. V naSem prispévku je pro optimalizaci parametri modelt i aktivaénich funkci vyuZzito
genetického algoritmu SOMA (Self-Organizing Migration Algorithm).
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Obr. 1 Model Prato¢ného reaktoru

Ziskaného nelinearniho modelu procesu je vyuZito pro navrh prediktivniho fizeni a tizeni s
vnitinim modelem. Simulace provedené na modelu pratoéného reaktoru ilustruji modelovaci
schopnosti sité lokanich modelt akvalitu regulaéniho pochodu pii pouziti tohoto nelineérniho modelu
pro navrh regulétoru.



