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�����*��!���	������������#���� ( )tx̂  ve tvaru [1,2] 
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Obr. 1.  7 	��
��	��������$�����#���
����	$�,�����:��;�	����%��0<=>�?�@���
             b) 	����%� 1470 Hz. 
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ve ����������	����%�������� 	����& 
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na %����'!�*���lineární, nebo nelineární v závislosti na zvolené tvarovací funkci. 
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Pro výsledný spojitý harmonický signál ( )tx ��	������*
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V %�������� �	��!������ 1t  a 2t  se nalézají lokální extrémy funkce ( )tf p . Z tohoto 
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v bodech 1t  a 2t . Kubický polynom (4) má jeden inflexní bod, který se v ��)��  �� ����
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kde A  je amplituda signálu, f "� 	����%�� ����$��� ��#���
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kde pn � "�  �%�� ����	'�  ���C����$��� ��#���
� � 	����%�
� 1f � ��� 	����%�� 2f  v %����$��

intervalu .12 tt −=τ � ���	���� � 	���#���
� %��������� generovaného signálu, který vychází 

z 	����%�
� Hzf 3001 = ���"� ����������������	����%�� Hzf 15002 = je na obr.2. Na obr. 3 je 

spektrogram shodného signálu s �����!�� %����� 1t a 2t , to je v ������ �����
�	����%�
� 1f  

��� ��������	����%��������
� ��� ��������� ������	����%�� 2f ���*��������!��� �����	��
spojité fáze signálu. 
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Obr. =&�7 	���#����%���������generovaného    
         harmonického signálu s  ���C�������
         	����%��& 

 Obr. 3.  Spektrogram %��������� 
    generovaného signálu s nespojitou  
    fází v �������������	����%�'� 1f  a 2f . 
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